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7.Dane techniczne odbiornika

Napiecie pracy / moc DC gV(od 6vdoi2v), 2A

Dane radiowe / czestotliwosc¢ 2.4GHz, BLE, P2P

e oot akrects| | 24036Hz -2208m | 2.423GHz 3108
czestotliwosci

Zakres temperatury pracy -10 st.c. / +50 st.c.

Wilgotnos¢ otoczenia <90%

Zakres temperatury pracy -10 st.c. / +50 st.c.

Waga 115g

Wymiary 115mm x 68mm x 32mm

W zestawie g;dzl:;i\:’g'éilggonektor RF SMA, antena SMA,

8.Uzytkowanie

Jesli dojdzie do jakichkolwiek trudnosci z interpretacija
niniejszego dokumentu prosimy o bezposredni kontakt z
producentem poprzez e-mail kontakt@naviboat.eu badz
platforme support.naviboat.eu w celu wyjasnienia wszelkich
watpliwosci. Podczas montazu i uzytkowania nalezy
postepowac z ponizszymi wytycznymi.

8.1. Montaz

1) Po zamontowaniu odbiornika (receiver) oraz podtaczeniu
zasilania zaswieci sie czerwona dioda. Miejsce oraz pozycja
montazu odbiornika (receiver) w todzi nie ma znaczenia.
Wymagane zasilane od 6V do 12V. Nie jest wymagane osobne
zrodto zasilania. W przypadku zasilania z jednego zrodta,
prosimy zwrocic uwage aby odbiornik zasilany byt dopiero po
witaczeniu zasilania gtownego.

Zrodta zasilania jakimi mozna zasila¢ odbiornik: Li-ion 25 ( 7.4V)
/ Li-ion 35S (111V) / LI-FEPO4 25 (6.6V) / LI-FEPO4 35(9.9V)
/ PB12(12.0V)

2/3) Wyprowadzenia PWM stuzg do podtgczenia regulatorow,
serw oraz oswietlenia todki.



4) Wyprowadzenia RC stuzg do podtaczenia odbiornika
aparatury. Podtaczenia sg analogiczne do wyprowadzen PWM.
Jezeli nie uzywamy aparatury, zadne podtaczenia pod piny RC
nie jest konieczne.

Przetaczenie na sterowanie z aparatury, odbywa sie wybranym
kanatem odbiornika aparatury, ktory podtgczamy pod
wyprowadzenie nazwane TX w tej sekgcji.

Nasycenie +60% / -60% witgcza lub wytgcza mozliwosc
sterowania z aparatury.

Uwaga: W przypadku realizacji z aparatura, by naviBOAT mogt
sterowa¢ modelem nalezy wytaczy¢ aparature, czyli tryb
przetaczania aparatura/naviBOAT.

5/6) Gniazdo IMU do ktorego podtagczamy sensory. Bardzo
wazny jest ich kierunek montazu. Prawidtowy kierunek montazu
Wwskazuje czerwona strzatka u gory obudowy sensorow. Sensory
montujemy mozliwie najwyzej w todzi z dala od potencjalnych
zrodet zaktocen takich jak baterie / magnesy /elementy
metalowe. Przewod wychodzacy, zakonczony wtykiem IMU w
sensorze podtgczamy w gniazdo IMU w odbiorniku.

7) Jednym z przewodow wychodzacych z sensorow jest
przewod antenowy GPS, ktory wpinamy do gniazda SMA w
odbiorniku.

8/9/10) Elementem finalizujgcym montaz odbiornika jest
instalacja anteny dookolnej (10) do gniazda wychodzacego na
zawnatrz kadtuba, (RF) (9) ktorego wtyk wkrecany jest do
gniazda RF (8) w odbiorniku.

UWAGA : PODCZAS PRACY URZADZENIA BEZWZGLEDNY ZAKAZ DOTYKANIA
SRUB NAPEDOWYCH. PRODUCENT NIE PONOSI ODPOWIEDZIALNOSCI ZA
USZKODZENIA WYNIAJACE Z NIE PRZETRZEGANIA TEGO ZAPISU.

UWAGA: Przy dotgczonym kablu zasilajacym, przewod
oznaczony
biatg linia oznacza ,,+” ( Plus )
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